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4.4. A gerjesztés-válasz stabilitás . . . . . . . . . . . . . 55

4.5. A rendszeregyenlet . . . . . . . . . . . . . . . . . . 56

4.5.1. A rendszegyenlet defińıciója . . . . . . . . . 56
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4.6. Az állapotváltozós léırás . . . . . . . . . . . . . . . 60
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5.2.1. Az impulzusválasz defińıciója . . . . . . . . 94
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5.6. Az állapotváltozós léırás . . . . . . . . . . . . . . . 121
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7.3.1. A Fourier-transzformáció és a spektrum . . 260
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mányban 317
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közeĺıtése . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 380
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